KARTA WYMAGAN TECHNICZNYCH

Urzadzen weztoéw cieptowniczych

1. Pompy obiegowe c.o.:
1.1. Parametry robocze:
e Pompowany czynnik —woda do instalacji cieptowniczych
e Temperatura czynnika ttoczonego 10-95°C lub wyzsza
e Cisnienie robocze 1,0 MPa
1.2. Napiecie 1x230V, 50 Hz
1.3.  Pompy powinny by¢ wykonane z materiatéw odpornych na korozje:
e Korpus - zeliwo lub stal nierdzewna
e Wirnik — stal nierdzewna, tworzywo sztuczne lub materiat o podobnych
wtasciwosciach
e Wat pompy - stal nierdzewna lub materiat o podobnych wtasciwosciach
1.4. Potaczenia gwintowane lub kotnierzowe. Pompy kotnierzowe z uniwersalnym
przytaczem PN6/PN10

1.5. Odpornos¢ na parametry otoczenia. Temperatura 5-40°C, wilgotnos¢ wzgledna

max 90%
1.6. Poziom natezenia dzwieku — nie wiecej niz 55 dB (A)
1.7. Pompy powinny by¢ przystosowane w uktadzie ,,in line”
1.8. Mozliwosé pracy pompy wg charakterystyki statej lub proporcjonalnej
1.9. Silnik synchroniczny z magnesem trwatym, niewymagajacy dodatkowych

zabezpieczen zewnetrznych z zabudowang przetwornicg czestotliwosci

1.10. Mozliwos¢ odczytania na pompie: stanu pracy, wartosci zadanej, rodzaju pracy,
wyswietlanie historii dziennika btedow

1.11. Mozliwos¢ automatycznej adaptacji pompy do charakterystyki hydraulicznej
instalacji bez koniecznos$ci wprowadzania wartosci zadane;j.

1.12. Mozliwos¢ ustawienia na pompie statego przeptywu

1.13. Mozliwosc¢ ustawienia na pompie maksymalnego przeptywu

1.14. Pompa musi posiada¢ czujnik pomiaru réznicy cisnien i temperatury

1.15. Pompa musi posiada¢ minimum:



1.16.

e Dwa wejscia cyfrowe
e Jedno wejscie analogowe

e Dwa wyjscia przekaznikowe

Klasa izolacji minimum F

1.17. Wymagany stopien ochrony IP X4D lub wyzszy

1.18.

Pompy muszg spetnia¢ wymagania Dyrektywy EuP dla pomp c.o.

1.19. Wspodtczynnik efektywnosci energetycznej EEI< 0,20

2. Pompyc.w.u.:

2.1.

2.2.
2.3.

2.4.

2.5.

2.6.
2.7.

2.8.

Parametry robocze:
e Pompowany czynnik —woda pitha
e Temperatura pompowanego czynnika 5-60°C
e Cisnienie robocze 1,0 MPa
Napiecie 1x230V, 50 Hz
Pompy powinny byé wykonane z materiatéw odpornych na korozje:
e Korpus - stal nierdzewna lub braz
e Wirnik — stal nierdzewna lub materiat nierdzewny
e Wat pompy - stal nierdzewna lub materiat nierdzewny
Potaczenia gwintowane lub kotnierzowe. Pompy kotnierzowe z uniwersalnym
przytgczem PN10
Odpornos¢ na parametry otoczenia. Temperatura 5-40°C, wilgotnos¢ wzgledna
max 90%
Poziom natezenia dzwieku — nie wiecej niz 55 dB (A)
Pompy powinny by¢ przystosowane w uktadzie ,,in line”

Klasa izolacji minimum F

2.9. Wymagany stopien ochrony IP X4D lub wyzszy

2.10.

2.11.
2.12.

Elektroniczna regulacja predkosci obrotowej, pompy muszg posiada¢ mozliwosé
pracy wg charakterystyki statej lub proporcjonalnej
Muszg posiada¢ dopuszczenie do stosowania w instalacjach wody pitnej

Pompy muszg spetnia¢ wymagania Dyrektywy EuP dla pomp c.w.u.



3. Pozostate wymagania dotyczace pomp:

3.1.

3.2.

3.3.

3.4.

Pompy powinny posiadac¢ tabliczke znamionowg okreslajaca:

e Nazwe producenta,

e Znak CE,

e Typiwielkos¢ pompy,

e Nrindentyfikacyjny

e Dopuszczalne parametry pracy silnika pompy (cisnienie i temperature)

e Parametry elektryczne silnika.
Pompy powinny posiada¢ wyraznie okreslony kierunek przeptywu na korpusie
pompy (nie dotyczy pomp odwodniajacych)
Preferowane pompy wyposazone w izolacje termiczng dostosowana ksztattem i
rozmiarem do urzadzenia (nie dotyczy pomp odwadniajgcych)
Dostawca dostarczy do oferowanych produktéw paszporty i deklaracje
zgodnosci, ktére upowazniajg do oznaczenia wyrobu znakiem CE, wg

obowigzujagcego prawa i norm.

4. Wymienniki ciepta:

4.1.

4.2.

4.3.

4.4,

4.5.

Ptaszczowo-rurowe wymienniki ciepta przeznaczone do pracy w weztach
cieptowniczych powinny by¢ wykonane w wersji przeciwprgdowej przystosowanej
do pracy w uktadzie woda-woda.

Konstrukcja wymiennikdw powinna by¢ spawana. Wymienniki wraz z kotnierzami
ptaskimi powinny by¢ wykonane ze stali nierdzewnej (rurki typ 321 oraz ptaszcz
typ 304).

Powierzchnia wymiennikdbw musi by¢ pasywowana do stanu uzyskania
jednobarwnej warstwy pokrywajacej caty wymiennik. Pasywacje nalezy
przeprowadzi¢ zgodnie z normg PN-EN ISO 16048:2005

Krééce przytaczeniowe wymiennikdw kotnierzowe (kotnierze ptaskie) wg PN-EN
1092-1+A1:2013-07.

Parametry robocze:

e maksymalnatemperatura wody grzewczej— 135°C

e maksymalne cisnienie robocze - 1,6 MPa



4.6.

4.7.

Na kazdym wymienniku ciepta powinna by¢ trwale przymocowana tabliczka

znamionowa, na ktérej muszg znajdowac sie nastepujgce informacje:

e znak wytworcey,

e oznakowanie CE zgodnie z obowigzujacymi normami i przepisami w tym
zakresie,

e typiwielko$¢ wymiennika,

e numer seryjny wymiennika ciepta,

e data produkciji,

e max. temp. pracy,

e makx. cisnienie pracy,

e powierzchnia wymiany ciepta.

Prefabrykowana zewnetrzna izolacja termiczna wymiennika powinna by¢

wykonana ze sztywnej pianki PUR o odpornosci termicznej 135°C. Grubosé

izolacji ma by¢ zgodna z normag PN-B-02421:2000 (tabela 1, kolumna 4).

5. Regulator pogodowy

5.1.

5.2.

5.3.

5.4.

5.5.

5.6.

5.7.

5.8.
5.9.

5.10.

Zasilanie sie¢ jednofazowa 230V, stopien ochrony IP min.40 do zabudowy w szafie
olP54

Minimum 8 wejs¢ pomiarowych Pt 1000 i dwa dodatkowe wejscia binarne do
podtaczenia przetwornikdw cisnienia oraz wymagana funkcja wzorcowania
czujnikow.

Wszystkie instrukcje DTR, jezyk oprogramowania oraz wszelkich dodatkowych
urzgdzen zastosowanych do regulatora w polskiej wersji jezykowe;.

Wymagane sterowanie obiegiem c.o. i cw.u. w systemie zasobnikowym i
przeptywowym.

Wymagane sterowanie uktadem C.O lub C.0+C.O. lub C.0.+CW.U bez
koniecznosci wyposazania regulatora w dodatkowe elementy obstugi

Wyjscia sterujgce zaworami: 2 wyjscia do regulacji 3- lub 2-punktowej (250V AC,
2A). Ponadto mozliwosé alternatywnego sterowania analogowego 0-10V.
Regulator powinien przewidywaé wyposazenie interfejs komunikacyjny
RS232/485 stosowaé standardowy protokét MODBUS RTU (do komunikacji z
istniejgcym nadrzednym systemem telemetrii zamawiajacego, format 8N1).
Regulator powinien umozliwiaé kontrole stanu wejs¢ binarnych.

Mozliwos$é wyposazenia w modut M-Bus pozwalajacy podtaczy¢ licznikéw ciepta
wyposazonych w interfejs M-Bus i stosujgcych protokét M-Bus zgodny z EN 1343.
Mozliwosé wykorzystania danych z licznikéw do realizacji funkcji ograniczania
przeptywu i mocy.

Regulator powinien posiada¢ wyswietlacz stacjonarny i elementy obstugi
pozwalajace na konfiguracje regulatora na wezle.



5.11.
5.12.

5.13.
5.14.

5.15.

5.16.

5.17.
5.18.

5.19.

5.20.

5.21.

5.22.
5.23.

5.24.

Mozliwosé¢ dowolnej definicji krzywej grzania w min. 4 punktach.

W przypadku uktadu zasobnikowego c.w.u. wymagana mozliwos¢ zatgczenia
funkcji termicznego wygrzewania zasobnika z okresleniem czasu, temperatury i
dnia tygodnia.

Mozliwos¢ zatagczenia priorytetu c.w.u.

Funkcja opdznionego pomiaru temperatury zewnetrznej z ustawiang dynamika
zmian (°C/h).

Zegardzienny pozwalajgcy na indywidualne ustawianie programoéw czasowych na
grzanie nominalne i zredukowane dla kazdego dnia tygodnia.

Zegar roczny pozwalajgcy na ustawienie dat swigtecznych na caty rok.

Mozliwosc¢ ograniczania temperatury powrotu wezta.

Mozliwos$é przenoszenia nastaw regulatora do innych regulatoréw tego samego
typu za pomocag zewnetrznego modutu pamieciowego/karty. Wymagane jest aby
jeden modut przenosny umozliwiat przenoszenie réznych nastaw i réznych
konfiguracji technologicznych wezta, ktére w przysztosci moga pojawi¢ sie u
Zamawiajgcego.

Ochrona nastaw regulatora przy pomocy kodu cyfrowego z mozliwoscig zmiany
na swoj indywidualny kod cyfrowy lub karta/ klucz.

Wymagana funkcja wytgczenia i zatgczenia ogrzewania dla réznych wartosci
temperatur z histerezg.

Sygnalizacja i rejestracja uszkodzenia czujnikdéw temperatury z opisem
uszkodzenia konkretnego czujnika temperatury.

Zapis awarii/zdarzen z okresu minimum 14 dni.

Mozliwos¢ zapisu na nosnik zewnetrzny parametrow pracy wezta :

e temperatury zadane i mierzone

e stany % otwarcia sitownikéw

e ingerencjaw nastawy

e stanywyjsc¢ i wejs¢ binarnych
Mozliwos¢ dalszej obrébki w/w danych za pomoc arkusza kalkulacyjnego
EXCEL.

Podswietlany wyswietlacz z menu jezyku polskim.

6. Zawory regulacyjne:

6.1.
6.2.
6.3.
6.4.
6.5.
6.6.
6.7.
6.8.
6.9.
6.10.

PN25, Tmax 150°C dla wody.

odcigzony cisnieniowo

zawOr w podtgczeniu z sitownikiem ma by¢ zamykany przy Ap : min 12 bar
mozliwosc¢ redukcji kvs dla DN15...DN50

materiat korpusu mosigdz czerwony

przytacze - korncéwki do wspawania

charakterystyka statoprocentowa

wymienny grzyb i gniazdo

materiat grzyba: 1.4305/CW602N

materiat gniazda 1.4305



7. Sitowniki elektryczne:

7.1.
7.2.
7.3.

7.4.

7.5.
7.6.
7.7.

7.8.
7.9.

temperatura pracy do 150C

stopien ochrony min. IP 54

sita nacisku osiowego minimum 500N, lub wyzsza zapewniajgca zamkniecie
zaworu dla Ap : min 12 bar

czas przestawienia dla uktadéw CWU szybkie (do 35sek) pozostatych
uktadéw>35sek
praca w wilgotnosci do 95%

zasilanie 230V, sie¢ jednofazowa

W przypadku podtaczenia dociskowego, trzpien sitownika ma by¢ uszczelniony, w
celu wyeliminowania przecieku wody do sitownika.

Skok sitownika musi by¢ tozsamy ze skokiem zaworu.

Sitownik do CWU z funkcjg awaryjnego zamykania.

8. Czujniki temperatury:

8.1.
8.2.
8.3.
8.4.
8.5.
8.6.

8.7.

Zanurzeniowe - materiat stal kwasoodporna

Dtugosé zanurzeniowa 100mm

Stata czasowa dla wody do 2sek

Przytacze gtowicowe MA(J)

Zakres minimalny -10...+150 lub wyzszy

Czujnik temperatury zewnetrznej, montaz nascienny, IP 65 zakres -35...+60 lub
wyzszy

W przypadku czujnikéw zanurzeniowych, wymaga sie aby byta mozliwosé
zatozenia plomby

9. Termostaty bezpieczenstwa:

9.1.
9.2.
9.3.
9.4.

Podwodjne z funkcjg TR/STB

Zakres dla TR od 0°C do 120°C dla STB 70°C do130°C
Ostona stal nierdzewna, L=100mm

stopien ochrony min. IP 54

10. Regulatory hydrauliczne:

10.1.
10.2.

10.3.

10.4.
10.5.
10.6.
10.7.
10.8.

10.9.

Przytacze z koncéwkami do wspawania.

Mozliwos¢ samodzielnej wymiany membrany sitownika bez koniecznosci
wymiany catego sitownika.

Wewnetrzny zabezpieczajacy regulator upustowy przed nadmiernym wzrostem
réznicy cisnien i zmiany naprezen w wymienniku ptytowym.

Mozliwos¢ plombowania ustawionej wartosci przeptywu.

Parametry PN 16, t.max 130°C

Miejsce montazu na rurociggu powrotnym.

Materiat korpusu - mosiadz czerwony CC 491K

W zakresie Srednic DN15...25 mozliwos¢ montazu w rurociggu poziomym i
pionowym.

Regulator powinien by¢ wyposazony w fabrycznie montowane ztaczki
zapobiegajgce wpadania urzadzenia w prace oscylacyjna.



10.10. Konstrukcja urzadzenia posiadajaca tylko jedno uszczelnienie pracujgcego

trzpienia sitownika membranowego - w celu zmniejszenia i wyeliminowania ilosci

potencjalnych przeciekow.

10.11.Zakres regulowanych wartosci rdznicy cisnien- dostosowany do obliczen,

nastawa wartosci regulowanej w gérnej potowie zakresu.
11. Moduty telemetryczne:
11.1. Przeznaczenie:

obstuga urzadzen automatyki stosujgcych szeregowy protokdt komunikacyjny
MODBUS RTU w celu zapewnienia dwustronnej komunikacji (odczyt/zapis) za
posrednictwem taczy sieciowych typu Ethernet lub GPRS z wyswietlang sita
zasiegu

antena magnetyczna

obstuga do 5 licznikoéw ciepta wyposazonych w M-Bus zgodny z EN 1434 w celu
zapewnienia ich odczytu za posrednictwem tgczy typu Ethernet.

11.2. Wymagania od strony sieciowej:

tacze sieciowe w postaci gniazda RJ45

funkcja serwera WWW ze statycznym, konfigurowalnym numerem I[P,
minimalna wymagana przepustowos¢ tgcza 128 kBit/s

wymagana opcja obstugi protokotu DHCP, inne wymagane protokoty sieciowe:
TCP/IP ver. 4 (dla HTTP), UDP (dla DHCP), ARP, PING, SMTP

11.3. Wymagania od strony tgcza szeregowego RS:

minimum 2 tgcza RS232 i jedno tacze RS485

obstuga protokotu MODBUS RTU we wszystkich ztgczach RS

mozliwos¢ jednoczesnego podtgczenia do modutu dwdch urzadzen
zewnetrznych za pomocg RS232 i sieci urzagdzen za pomocg RS485
konfigurowalna predkosc¢ transmisji szeregowej w przedziale 2400 - 38400 Bit/s
oraz "timeout" (czas oczekiwania na odpowiedz)

11.4. Wymagania od strony tgcza M-Bus:

mozliwos¢ podtgczenia do 5 licznikdéw ciepta wyposazonych w moduty M-Bus
zgodne z EN1434 mozliwos¢é konfigurowania czestosci odpytywania
niezaleznie dla kazdego z licznikéw

11.5. Wymagana funkcjonalnos¢:

Urzadzenie musi posiada¢ mozliwos¢é wspdtpracy z nadrzednymi systemami
wizualizacji (np. InTouch) w oparciu o otwarty protokét Modbus TCP / Modbus
RTU, tj. musi umozliwia¢ przekazywanie danych obiektowych pozyskiwanych
za pomoca ztaczy RS i M-Bus.

Urzadzenie musi posiadaé¢ funkcjonalno$¢ serwera www umozliwiajgca
wizualizacje obiektu w oparciu o przegladarke internetowg zaréwno w zakresie
wartosci biezagcych (pomiary biezagce na tle schematu synoptycznego) jak i
historycznych (min. 1.5 MB pamieci na dane historyczne).



e Dostep do danych uzalezniony od zatogowanego do modutu uzytkownika
(wymagane min. 4 poziomy dostepu).

e Mozliwosc¢ definiowania dowolnej synoptyki w postaci plikow graficznych, np.
GIF.

e Mozliwosé definiowania potgczen (linkéw) do min. 10 obiektéw podtgczonych
do jednego modutu komunikacyjnego za posrednictwem tgcza RS485.

e Mozliwos¢ podstawowej analizy przebiegdw historycznych w postaci
wykresow wyprowadzanych w przegladarce internetowej (wybor parametréw
wyprowadzanych na wykres, definiowanie zakresu osi X, Y, przewijanie
wykresow wzgledem czasu).

e Mozliwosé przenoszenia przebiegdw historycznych za wybrany okres do plikow
tekstowych typu CSV.

e Kontrola konfigurowalnych wartosci granicznych (analogowych i dyskretnych)
w celu generowania powiadomien w postaci e-mail; obok nadawania wartosci
granicznych.

e Podtgczenie sygnatow z przetwornikéw cisniert 0-10V w ilosci 4 szt.

e Mozliwosé przekonfigurowania w/w wejsé na wejscia binarne.

e Wymagana mozliwos¢ konfigurowania minimalnego czasu trwania
przekroczenia przed wygenerowaniem alarmu.

11.6. Montaz na szyne, zasilanie 230VAC.
11.7. Niezbedne oprogramowanie konfiguracyjne w jezyku polskim.
11.8. Znak CE.



